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1. Allgemeines

Der externe Buscontroller ist das Bindeglied zwischen dem PC und den Terminals.
Er kann in drei verschiedenen Betriebsarten arbeiten:

- Single-Controller
- Master-Controller
- Slave-Controller

Die Betriebsart wird mittels DIP-Schalter gewahlt.

Single-Controller
Es kdnnen bis zu 16 Single-Controller pro PC angeschlossen werden (COML1 bis COM16). Jeder Single-
Controller verwaltet max. 32 Terminals.

Master-Controller

Der Master-Controller steuert bis zu 30 Slave-Controller. Jeder Slave-Controller verwaltet max. 32 Terminals.
Beachten Sie jedoch, dass die Ubergeordnete ZK-Software max. 999 Tiren verwaltet.

Am Master-Controller selbst kdnnen keine Terminals angeschlossen werden.

Slave-Controller
Der Slave-Controller kommuniziert mit seinen Terminals, empfangt Daten vom Master-Controller und gibt die
angefallenen Buchungen der Terminals an den Master-Controller weiter.

1.1 Bereichswechselkontrolle

Der externe Buscontroller ist auRer der Kommunikation zwischen Terminals und dem PC zusténdig fur die
Bereichswechselkontrolle (BWK). BWK bedeutet, dass die Zutrittskontrolle jederzeit von jeder Person den
momentanen Aufenthaltsort kennt. Bei einer Buchung, die einen Bereichswechsel zur Folge hat, wird die
Bereichsummeldung von dem Buscontroller registriert und den restlichen Terminals mitgeteilt.

Bei einem Master-Slave-Verbund funktioniert die BWK auf sémtlichen Slave-Controllern, da der Master-
Controller die Bereichsummeldungen an samtliche Slave-Controller schickt und diese somit an alle Terminals
gelangen.

Aus diesem Grund kann der PC ausgeschaltet sein, wéhrend die BWK weiterhin uneingeschrankt funktioniert.
Einzelheiten zur BWK siehe Anleitung zu MultiAccess for Windows (P32201-20-000-xx).

Achtung! Der Buscontroller muss permanent an der Spannungsversorgung angeschlossen sein.
Nach einem Spannungsausfall muss der Buscontroller neu initialisiert werden. Bei einem Master-
Slave-Verbund gilt dies fur samtliche Buscontroller.

Empfehlung: Den (die) Buscontroller mit einem Akku notstromversorgen.
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1.2 Busstruktur

Ein Single-Controller:

Terminal Terminal
RS 485 N

N N
bis max.
COM 16

Terminal
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R R e VS

max. 32 Terminals

Bild 1

Terminal

Terminal Terminal
N
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Der externe Buscontroller kann bis zu 32 Terminals verwalten.

Diese kdnnen auf zwei RS 485-Leitungen willkirlich verteilt werden. Wenn nur eine Leitung verlegt wird,
kénnen alle 32 Terminals auf dieser Leitung verwaltet werden.

Mehrere Single-Controller:

Terminal
RS 485

Terminal Terminal
N

N N

max. 32 Terminals

Terminal Terminal
- o

Terminal
N N N o
COM 1
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COM 16 Terminal | |Terminal Terminal
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max. 32 Terminals

Terminal
RS 485

Terminal

Terminal
N N N
werden.

Es kdnnen max. 16 Single-Controller angeschlossen und somit insgesamt 16 x 32 = 512 Terminals verwaltet
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Master-Slave-Controller:

max. 30
Slave-Controller

@ max. 32 Terminals

Terminal Terminal Terminal
RS 485 N N N -

f Terminal Terminal Terminal
COM 1 RS 485 N N N -

bis
COM 16

max. 32 Terminals

- Terminal Terminal Terminal
e —— RS 485 \ N A -
m“j_‘l_uj
HHHHHHM\HHH\HHHH\HHHH mz\
Terminal Terminal Terminal
RS 485 N N N -

max. 32 Terminals

Bild 3 Terminal| |Terminal Terminal

RS 485 N N N

Ein externer Buscontroller wird zum Master-Controller deklariert, die restlichen Buscontroller bilden die Slave-
Controller. Der Master-Controller kann bis zu 30 Slave-Controller verwalten. Jeder Slave-Controller verwaltet
bis zu 32 Terminals.

Beachten Sie, dass die Ubergeordnete Software max. 512 Terminals / 999 Turen verwaltet.
Es wird nur ein Master-Slave-Verbund unterstitzt.
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2. Schutzmallhahmen

Elektrostatische Schutzmalinahmen

Moderne Halbleiterbauelemente sind in zunehmendem Mal3e durch elektrostatische Ladungen gefahrdet. Je
weiter die Integrationsdichte fortschreitet, desto feiner werden die Strukturen auf dem Chip. Das fuhrt
zwangsweise zu einer héheren Spannungsempfindlichkeit.

Bei einigen Halbleiterbauelementen liegt die Spannung, die bereits Schaden verursachen kann, bei weniger als
20V. Das ist sehr wenig, wenn man bedenkt, dass beim Gehen tber einen Teppichboden mehrere 1000V
entstehen kdnnen.

Beschadigungen, die durch eine elektrostatische Entladung hervorgerufen werden, fihren in den seltensten
Fallen zum sofortigen Totalausfall des Bauteils. Vielmehr werden die Halbleiterstrukturen nur soweit in
Mitleidenschaft gezogen, dass die Funktion zunachst noch vorhanden ist. Auf dem Chip allerdings wird durch
eine einmal gelegte "Brandspur" ein chemischer Prozel} eingeleitet, der das Bauteil erst nach langerer Zeit (u.U.
nach mehreren Monaten) unbrauchbar macht.

Schutz gegen elektostatische Ladung
Die Entstehung elekrostatischer Ladungen kann im Allgemeinen nicht vermieden werden. Die einzige
Moglichkeit ist deshalb, diese gefahrlichen Spannungen von der Elektronik fernzuhalten.

- Entladen Sie sich an einem geerdeten Gegenstand (z.B. Heizung, Wasserleitung 0.4.) in
unmittelbarer Nahe, bevor Sie mit irgendwelchen Arbeiten an gefahrdeten Teilen beginnen.

- Verwenden Sie nur Lotkolben, die galvanisch vom Netz getrennt sind und eine elektronische
Temperaturregelung besitzen.

SchutzmaRnahmen gegen Uberspannungen - Transienten

Um Fehlfunktionen und maglicherweise eine Zerstdrung von Anlagenteilen durch atmosphérische
Uberspannung, indirekte oder bedingt direkte Auswirkungen von Gewittern zu verweiden, sind Schirm- und
Erdungsmafl3nahmen vorzunehmen. Siehe DIN VDE 0845 Teil 1, Schutz von Fernmeldeanlagen gegen
Blitzeinwirkung, statische Aufladungen und Uberspannungen aus Starkstromanlagen - MaRnahmen gegen
Uberspannungen.

Ein Grundschutz oder auch Feinschutz ist werkseitig gemafl den VdS-Anforderungen fiir die jeweiligen Geréate
bereits realisiert.

Umfassender Schutz gegen Schaden durch Blitzschlag und Uberspannungen wird durch MaRnahmen des
auReren und inneren Blitzschutzes erreicht. Der Uberspannungsschutz wird als Mittelschutz und Grobschutz
bezeichnet. Die Berilicksichtigung von weiteren Anforderungen und MaBnahmen bei der Installation von
Anlagenteilen h&ngt im Wesentlichen vom Installationsort sowie von Einrichtungen ab, die in Verbindung mit der
Anlage stehen.

Uberspannung, hervorgerufen z.B. durch Schalthandlungen, haben einen sehr steilen Spannungsanstieg. Das
bedeutet, dass die Spannung innerhalb von wenigen ps, Werte von einigen kV annehmen kann. Bei solchen
Spannungsimpulsen spricht man von Transienten. Sie sind fur die Zerstdérung elektronischer Bauteile
verantwortlich.

Unter Uberspannungsschutz versteht man geeignete MaRnahmen, die eine Absorption dieser Transienten
ermoglichen.
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Ursachen transienter Stérspannungen

Eine haufige Ursache fiir das Auftreten transienter Spannungen ist die atmosphéarische Entladung, der Blitz. Bei
einer Blitzentladung kénnen Strome auftreten, die Scheitelwerte von 100kA und mehr bei sehr kurzen
Anstiegszeiten erreichen. Dieser Blitzstrom verursacht einen hohen Spannungsabfall am Erdwiderstand des
Gebaudes, die hohe Blitzstromsteilheit induziert hohe Spannungen in Leiterschleifen.

Die aus einer Blitzentladung resultierende Energie flhrt zur Zerstorung ungeschutzter Gerate. Schalthandlungen
in elektrischen Anlagen fuhren ebenfalls zu Uberspannungen.

Hochfrequente Ausgleichsvorgange in Energieversorgungsnetzen pflanzen sich auf den
Hochspannungsleitungen fort und werden in die Niederspannungsebene eingekoppelt. Uberspannungen und
hochfrequente Stérspannungsimpulse kdnnen Niederspannungsanlagen auch durch Spannungseinbriiche,
Phasenanschnittsteuerung u.a. auftreten. Die Stromsteilheit kann dabei noch héhere Werte annehmen als die
eines Blitzes.

Installation und nachtréagliche Erweiterungen

Achtung: Vor dem Offnen des Gerats Versorgungsspannung abnehmen.

Bei der Installation des Systems sind die VDE- und die ortlichen EVU-Vorschriften zu beachten. Die
Verbindungen zwischen dem externen Buscontroller und den Terminals sind nach den Anschlussplanen
herzustellen.

Eine Trennvorrichtung (Sicherungsautomat) ist in der Gebaudeinstallation vorzusehen.

Es dirfen nur abgeschirmte Leitungen verwendet werden (siehe Kapitel Kabellangen/Kabeltypen).
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3.

3.1

Wichtige Installationshinweise

Abschirmung und Erdpotential

Die nachfolgende Grafik soll das Abschirmungsprinzip verdeutlichen.

Vom - -
Buscontroller LiYCy (TP) LiYCY (TP) B

o o= o=

. Terminal 1 Terminal 2 Terminal 3
Bild 4

Die Terminals werden Uber eine abgeschirmte, paarweise verseilte Leitung busférmig
miteinander verbunden. Diese Abschirmung muss als Geflecht ausgefiihrt sein. Das
handelstibliche Telefonkabel J-Y(St)Y ist ungeeignet.

Die Abschirmung der ankommenden Leitung wird im Terminal aufgelegt. Die Abschirmung der
abgehenden Leitung wird nicht angeschlossen.

In jedem Terminal muss die Erdklemme mit PE verbunden werden.

Bei Verwendung von 12V-Terminals kann es aufwendig sein, ein Erdpotential an jedem Terminal
herzustellen. In diesem Fall wird empfohlen, einen dreiadrige Leitung zur Spannungsversorgung zu
verwenden. Die dritte Ader fuhrt Erdpotential aus dem gemeinsamen Netzteil. Diese wird in jedem
Terminal aufgelegt.
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3.2 Schnittstellentechnik, RS 485-Bussysteme
Prinzip:
Sender Sender A”gemeines
Die verwendete RS 485-Schnittstelle ist eine
Empféinger Empfanger busféhige, bidirektionale Schnittstelle. Es lassen sich

bis zu 32 Teilnehmer verbinden, die sowohl Sender
als auch Empfanger sein kénnen. Die Leitungsenden
werden mit einem Abschlusswiderstand versehen.
Die Abschlusswiderstande kdnnen mittels Jumper auf
der Schnittstelle gesetzt werden.

R=120 Ohm
R=120 Ohm

Empféanger

Bild 5

Sender

Potentialtrennung und Abschlusswiderstand

Auf jeder RS 485-Leitung muss eine Schnittstelle ohne Potentialtrennung eingesetzt werden. Die restlichen
Schnittstellen missen mit Potentialtrennung versehen werden. Die optimale Lage der nicht-potentialgetrennten
Schnittstelle ist in der Mitte der RS 485-Leitung. Das Terminal mit dieser nicht-potentialgetrennten Schnittstelle
muss eine gute Erdung besitzen. Falls dies nicht der Fall sein sollte, ist es besser, ein anderes Terminal zu
wéhlen. Bei dem Kompromif3 hat die gute Erdung gré3ere Prioritat als die Mitte der RS 485-Leitung.

Externer Buscontroller !:|

CQ_D Ausg. 2 ACS-1 TRS 6 TRS 8

A Al

/1 /1 /

Schnittstelle mit Potentialtrennung

/

Schnittstelle ohne Potentialtrennung TRS 10 TRS 15 Tableau

[ Al A

Schnittstelle mit AbschluBwiderstand /I /I /

Bild 6
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Schnittstellen-Topologie

Bei der RS 485-Schnittstelle wird eine Bus-Topologie verwendet.

[D Eine sternférmige Verkabelung der Terminals ist nicht zulassig.

Nachfolgende Oszillogramme zeigen den Spannungsverlauf bei sternférmiger und busférmiger Verkabelung.

Das Diagramm 1 zeigt den Spannungsverlauf
bei busformiger Verkabelung.
Die Signale sind Ordnung.

Das Diagramm 2 zeigt den Spannungsverlauf
bei sternférmiger Verkabelung.

Es ist zu erkennen, dass das Ausgangssignal
sehr weit ins Negative tiberschwingt.

Das Eingangssignal wechselt nur langsam von
high-Pegel auf low-Pegel.

In diesem Fall ist mit einer schlechten Ubertra-
gungsqualitat zu rechnen.

Diagramm 1: Busférmige Verkabelung

VT I’\W‘ Treiber-Ausgang
Kanal 1 I
ov _J
AN ,\E‘r\nwge_r-Elngang
VT T
/
Kanal 2 I V =2V/ecm
/ t = 50ns/cm
ov ——/
Ly
Diagramm 2: Sternférmige Verkabelung
J
Kanal 1 \ |
Treiber-Ausgang
ov ‘ A ——
|
|
U
Kanal 2 =7\ V =2V/em
‘\ t = 50ns/cm
\\ Empfanger-Eingang
ov m—
t,

Bild 7
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3.3 Leitungsverlegung

3.3.1 Leitungslangen und Leitungstypen

[ Schnittstellenleitungen:
RS 485 3-Draht max. 1500m LiYCY (TP) 2x2x0,25mm?
RS 485 5-Draht max. 1500m LiYCY (TP) 3x2x0,25mm?
RS 232 max. 15m LiYCY (TP) 2x2x0,25mm?

(TP) = twisted pair
paarweise verseilt.

Mit der RS232-Schnittstelle darf das Gebaude nicht verlassen werden!

o Spannungsversorgung der Terminals:
230V AC NYM-J 3 x 1,5mm?
12v NYM-J 3 x 1,5mm?

bzw. NYM-J5x 1,5mm?

Fur die Verbindung vom PC zum externen Buscontroller kann die im Lieferumfang enthaltene
Verbindungsleitung verwendet werden. Die Leitung ist ca. 2m lang (9polig/9polig).

3.3.2 Allgemeine Installationsrichtlinien
Bei der Installation des Systems sind die VDE- und ortlichen EVU-Vorschriften zu beachten.

Die maximale Leitungslange des gesamten Leitungsnetzes darf fuir jeden Buscontroller-Ausgang (RS485)
1500 m nicht Gberschreiten. Bei einer RS232-Schnittstelle betréagt die maximale Leitungsldnge 15 m je
Ausgang (Anschliisse an der RS232-Schnittstelle durfen das Gebaude nicht verlassen).

Geschirmte Netz- und Datenleitungen kénnen parallel zueinander verlegt werden.

Die RS 485-Busleitung sollte mindestens 50 cm von spannungsfiihrenden (ungeschirmten) Leitungen entfernt
sein, um Stdrungen durch das Induktionsfeld dieser Leitungen zu vermeiden.

Bei einseitigem Schirmanschluss sind die Leitungen in einem Abstand von mindestens 20 cm zu Fremdnetz-
und Steuerleitungen zu verlegen.

Am Stromversorgungsnetz der Terminals sollten keine Motoren angeschlossen sein, die einem standigen
Lastwechsel unterliegen.

Die ZK-Systeme selber dirfen nicht in der Nahe von Maschinen oder anderen Geraten installiert werden, die
hochfrequente Stérungen verursachen.

Der Standort ist so zu wéhlen, dass die System-Komponenten vor Erschiitterungen, Nasse, Staubeinwirkung
sowie einer direkten Wéarmeabstrahlung durch Sonne und/oder Heizkdrper geschiitzt sind. Die
Beluftungseinrichtungen der einzelnen Komponenten sind unbedingt freizuhalten und durfen nicht durch
abgelegte Arbeitsunterlagen oder durch das Anstellen von Mdbeln in ihrer Wirkung beeintrachtigt werden. Eine
ungehinderte Luftzufuhr muss gewahrleistet sein.

Aulerhalb der System-Komponenten verlegte Netz- und Datenkabel sind gegen Beschadigung und
Stolpergefahr zu sichern.
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3.4 Schnittstellentechnik

Bei den verwendeten Schnittstellen kann man grundsétzlich zwischen zwei Arten unterscheiden:

a) Punkt zu Punkt-Verbindung

Bei einer Punkt-zu-Punkt-Verbindung kommunizieren zwei Systeme miteinander. Die Verbindung zwischen PC

und dem externen Buscontroller ist eine Punkt-zu-Punkt-Verbindung, die Uber eine RS 232-Schnittstelle erfolgt.
Diese Verbindung darf 15m nicht Gberschreiten und darf das Gebaude nicht verlassen.

Eine weitere Punkt-zu-Punkt-Verbindung ist die_Current-Loop-Verbindung. Diese wird angewendet, wenn ein
Terminal Gber eine weite Strecke angefahren werden muss. Die Current-Loop-Schnittstelle kann bis zu 2000m
Uberbricken.

b) Mehrpunktverbindung

Bei Mehrpunkt-Verbindungen tibernimmt eine ZK-Komponente die Funktion des Masters. Bei effeff-Systemen ist
dies der Buscontroller. Alle anderen Stationen in dieser Verbindung sind die Slaves.

Da der Datenverkehr immer tiber den Buscontroller stattfindet, wird diese Verbindung auch "zentralisierte
Mehrpunktverbindung" genannt.

Der Buscontroller steuert die Datentibertragung zu und von den ZK-Terminals durch den sogenannten
Aufrufbetrieb (polling).

Diese Mehrpunktverbindung wird Uiber eine_ RS 485-Schnittstelle realisiert. Die RS 485-Schnittstelle kann in 3-
Draht-Technik oder in 5-Draht-Technik ausgefihrt sein. In den meisten Anwendungsfallen wird die 3-Draht-
Technik eingesetzt. Die 5-Draht-Technik wird verwendet, wenn die max. Leitungslange von 1500m tberschritten
werden muss und somit ein Leitungsverstarker, der sogenannte Repeater, eingesetzt wird. Kommt der SSV/-W
zum Einsatz, ist ebenfalls die 5-Draht-Technik erforderlich (der Repeater sowie der SSV/-W unterstiitzen nur die
5-Draht-Technik).

Da die 5-Draht-Technik eine erhéhte Storfestigkeit besitzt, kann auch auf diese ausgewichen werden, wenn
ortsbedingte Stérungen zu erwarten sind.

Um Stérungen zu vermeiden, wird in einem RS 485-Bus eine Schnittstelle ohne Potentialtrennung verwendet,
alle anderen Schnittstellen werden mit Potentialtrennung betrieben.
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3.5 Verbindungsbeispiele

Beispiel 1: Eine RS 485-Verbindung, 3-Draht oder 5-Draht-Leitung.
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Beispiel 3: Master-Slave-Verbund.

PC

RS 232

RS 232

Master-
Controller

|[RS 485

RS 485

ACS-8

Bild 10

RS 485
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RS 485

ACS-1

RS 485
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RS 485

TRS 15

RS 485
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RS 485
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RS 485

Tableau

RS 485

TRS 8
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Beispiel 4: Schnittstellenumsetzung mittels Schnittstellenvervielfacher/-wandler
Vorteil: -RS 485-Bus kann somit um weitere 1500m verlangert werden.
- Einzelne Terminals kénnen mittels Current-Loop bis zu 2000m sternférmig
abgesetzt werden.
- Der SSV/-W belegt keine Adresse.

Der Einsatz eines SSV/-W setzt eine RS 485 5-Draht-Verbindung voraus.

om

N
RS 232 |& 5 ||
PC ol 43 = — 1500m
-3 2 :
53 |2 &Acs-a B
=~ ACS-1
I-(n
[iq
om 1f5m
EE B 2
& AN ACS-1 ~| TRS 15
@ @ (%)
o id o 4
2| |
c |
g g
5 < <| ACs-1
%—CO n
5 $ 4 o
g 5|4
= 20| ]
4 §_
50 .
) L] 1.
2 |g— 13| TRS 15
= :
5= : :
oo 2000m
=
O

Bild 11

L]

150:0m
Beispiel 5: Mittels Repeater kann die RS 485-Bus-Leitung um weitere 1500m verlangert werden.
Der Einsatz des Repeaters setzt eine RS 485 5-Draht-Verbindung voraus.
Der Repeater kann mehrmals in einer RS 485-Bus-Leitung eingesetzt werden.

TRS 8

RS 485

om
&
RS 232 [ s ||
PC o 7 @ =
X oE @ 2
53 |» 3| ACS-1
o 4
Repeater
v 1500m
Bild 12
TRS 15

RS 485

3000m
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3.6 Schnittstellenverbindungen

Anhand dieser Schnittstellenver- RS 232

bindungen und den nachfolgenden TxD x TxD
zwei Tabellen finden Sie lhre

benétigte Pin-Belegung. RxD RxD
GND GND

Current-Loop

T+ T+
T_GND T_GND
R+ R+
R_GND R_GND

RS 485 3-Draht

D D

D* D*

GND GND
D
D*
GND

RS 485 5-Draht

D D
D* D*
D1 D1
D1 D1*
GND, GND

D*
D1
D1*
Bild 13 — | GND
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3.7 Tabellen der Pin-Belegungen

Tabelle 1: Pin-Belegung von externem Buscontroller, Schnittstellenvervielfacher/-wandler und PC.

Gerat Pin RS 232 | RS 485 (3-Draht) | RS 485 (5-Draht) | Current-
Loop
Ext. Buscontroller 1 R GND
2 TxD D D T+
3 RxD D* D* R+
5 GND GND GND T GND
6 D1
7 D1*
Schnittstellenverviel- 1 R GND
facher/-wandler 2 RxD D* R+
3 TxD D T+
4 GND GND T GND
5 D1
6 D1*
COM1/COM2 2 RxD
9polig 3 TxD
5 GND
COM1/COM2 2 TXD
25polig 3 RxD
7 GND
Tabelle 2: Pin-Belegung der Terminals
Gerat Pin | RS 232 RS 485 (3-Draht | RS 485 5-Draht | Current-
Loop
ACS-1, 1 GND GND GND T GND
TRS 6, TRS 8, 2 TXD D D T+
TRS 10, TRS 15 3 RxD D* D* R+
4 D1 R GND
5 D1*
Anzeigetableau 1 R GND
TRS 20, TRS 30 2 TxD D D T+
3 RxD D* D* R+
4
5 GND GND GND T GND
6 D1
7 D1*
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3.8 Pin-Belegung PC - Externer Buscontroller
PC (AT-Norm) Externer

9polige SUB-D-Buchse Buscontroller

2 (RxD) 2 (TxD)

3 (TxD) 3 (RxD)

5 (GND) 5 (GND)

7 (RTS) 8 (CTS)

8 (CTS) 7 (RTS)

Die beiliegende Verbindungsleitung entspricht der Verbindung PC (AT-Norm) - Externer
Buscontroller.

PC (XT-Norm) Externer
25polige SUB-D-Buchse Buscontroller
2 (TxD) 3 (RxD)

3 (RxD) 2 (TxD)

4 (RTS) 8 (CTS)
5(CTS) 7 (RTS)

7 (GND) 5 (GND)
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4.2

Inbetriebnahme

Die nachfolgenden Schritte diirfen nur im spannungslosen Zustand durchgefiihrt werden.

Offnen des Gerétes.

Entfernen Sie die seitlichen Kunststoffblenden.

Lésen Sie die jeweils zwei oberen Schrauben.

Entnehmen Sie den Gehausedeckel.

Ziehen Sie die Schutzleiterverbindung des Gehausedeckels ab.

Einsetzen der bendtigten Schnittstellen.

Jumper J3 bezieht sich ausschlieRlich auf die Eingangsschnittstelle. Nachfolgende Tabelle zeigt die
Stellung von J3.

Eingangsschnittstellen-Typ Stellung J3

RS 232 1-2

RS 485 2-3

Current-Loop 1-2

Ethernet-Schnittstelle Standardeinstellung 1-2,
wenn keine korrekte Funktion,
dann 2-3

Stecken Sie J3 in die richtige Stellung.
Bei einem Single- und Master-Controller kann eingangsseitig nur eine RS 232-Schnittstelle gesteckt
werden.

Die Schnittstellen LWL (Lichtwellenleiter) und Current-Loop spielen eine untergeordnete Rolle und
sollen nur der Vollstandigkeit halber erwéhnt werden.

Bestiicken Sie die Schnittstellen.

Kontrollieren Sie die Jumperstellungen auf den Schnittstellen anhand der beiliegenden Montage-
Anschluss-Anleitung.

Einbau der Ethernet-Schnittstelle siehe Seite 34.
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Der externe Buscontroller besitzt einen Schnittstellen-Steckplatz fiir eine Eingangsschnittstelle und zwei
Steckplatze fur zwei Ausgangsschnittstellen.

Der zugehotrige D-SUB-Anschluss befindet sich jeweils direkt hinter der Schnittstelle.

Schnittstellen- Schnittstellen-
steckplatz steckplatz
Eingangs- Ausgangs-
schnittstelle schnittstelle
Caniumumini
Jumper
J3
ATTTTTTT] - Jumper
« J5 J4
O~
[ITTTTATT] [ITITTTTTN
FIITTTTT]
o
[ITTTTPFIT] [IITTTTT7
o o
D-SUB D-SUB D-SUB

Bild 14

Die Jumper J4 und J5 missen entfernt werden, wenn zwei RS232-Ausgangsschnittstellen in BU7 -
BU8 und BU9 - BU10 gesteckt sind.

In allen anderen Féllen bleiben sie gesteckt.
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4.3

Urladen des externen Buscontrollers

Der externe Buscontroller muss bei der ersten Inbetriebnahme unbedingt urgeladen werden.

Betriebsspannung ausschalten

Stellen Sie die DIP-Schalter folgendermafien ein:

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
X X X 0 1 0 0 0 0 0 0 0
1=0ON
0=OFF
X = beliebig

Schalten Sie die Betriebsspannung ein. Alle drei LEDs auf der Netzteilplatine miissen leuchten.
Die rote LED auf der Geh&ausefront muss dunkel sein.

Nach ca. 10 Sekunden muss die LED dauernd blinken.
Der externe Buscontroller ist jetzt urgeladen.

Blinkt die rote LED nicht dauernd, liegt ein Hardwarefehler vor.

Die DIP-Schalterstellung wird nur nach Anlegen der Betriebsspannung eingelesen.
Eine DIP-Schalter-Anderung wéhrend des Betriebs hat somit keine Auswirkung.

Nach einem EPROM-Tausch und nach Wechsel der Betriebsart muss grundsatzlich das Urladen
durchgefuhrt werden.
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4.4

DIP-Schalter Single-Controller

- Vergewissern Sie sich, dass die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist.

DIP-Schalter 1, 2, 3

Baudrate PC - Single-Controller

Baudrate

D

IP1

DIP 2

DIP 3 Bemerkung

1200 Baud

2400 Baud

4800 Baud

9600 Baud

empfohlen

19200 Baud

38400 Baud

P |O |k, |O |, |O

O ||, |, |]O|O

0
0
0
0
1
1

DIP-Schalter 4

Betriebsart

DIP 4

Schnelles Polling (Standard)

Langsames Polling (kompatibel zu altem Controller) 1

DIP-Schalter 5

Normalbetrieb - Urladen

Modus DIP 5 Bemerkung
Normalbetrieb 0 Der DIP-Schalter 5 muss unbedingt auf "0" stehen.
Urladen 1

DIP-Schalter 6

Modembetrieb

Modus DIP 6 Bemerkung

kein Modembetrieb | O

Modembetrieb 1 Modembetrieb fir Single-Controller. Siehe auch Kapitel 6.
DIP-Schalter 7 Anwendungssoftware

Anwendung DIP 7 Bemerkung

MAfW / MTIW 0

IQ MultiAccess 1 Unterstitzung neuer Funktionen fur IQ MultiAccess

DIP-Schalter 9, 10

Betriebsart

Betriebsart DIP 9 DIP 10
Single-Controller | O 0
DIP-Schalter 8, 11, 12
DIP 8 DIP 11 DIP 12 Bemerkung
0 0 0 Werksseitige Einstellung nicht verandern
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45 DIP-Schalter Master-Controller

- Vergewissern Sie sich, dass die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist.

DIP-Schalter 1, 2, 3 Baudrate PC - Master-Controller

Baudrate DIP 1 DIP 2 DIP 3 Bemerkung

1200 Baud

2400 Baud

4800 Baud

9600 Baud empfohlen

19200 Baud

PR |]O |k, |O|FL |O
O ||k, | |O]|O

0
0
0
0
1
1

38400 Baud

DIP-Schalter 4,5, 6,7, 8

DIP 4 DIP 5 DIP 6 DIP 7 DIP 8 Bemerkung

0 0 0 0 0 Beim Master-Controller keine Funktion.

DIP-Schalter 9, 10 Betriebsart
Betriebsart DIP 9 DIP 10

Master-Controller | 1 0

DIP-Schalter 11, 12

DIP 11 DIP 12 Bemerkung

0 0 Beim Master-Controller keine Funktion.
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4.6 DIP-Schalter Slave-Controller

- Vergewissern Sie sich, dass die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist.

DIP-Schalter 1, 2, 3 Baudrate Master-Controller - Slave-Controller

Baudrate DIP 1 DIP 2 DIP 3 Bemerkung

1200 Baud

2400 Baud

4800 Baud

9600 Baud

19200 Baud empfohlen

rlo|lr ol |o

0
0
0
0
1
1

O ||, | |O]|O

38400 Baud

DIP-Schalter 9, 10 Betriebsart
Betriebsart DIP 9 DIP 10

Slave-Controller 0 1

DIP-Schalter 11, 12

DIP 11 DIP 12 Bemerkung

0 0 Beim Slave-Controller keine Funktion.

DIP-Schalter 4, 5, 6, 7, 8 siehe nachste Seite.
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DIP-Schalter 4, 5, 6, 7, 8 GID-Adresse (Gruppen-ID)
GID-Adresse DIP4 | DIP5 |[DIP6 DIP7 | DIP8

Ol |IN|O|O || WIN]|PF

=
o

=
=

=
N

[
w

[EEN
N

[N
(6]

[
~

[
(e0]

=
©

N
o

N
iy

N
N

N
w

N
N

N
(¢]

N
»

N
~

N
(o]

N
©

o
o|lr|lo|r|lo|lr|lolr|lo|r|o|lr|lo|lr|lo|lr|lo|lr|lolr|lo|lr|lo|lr|lo|lr|lolr]|lo]|r
rlolo|r|r|lo|lolr|r|lo|lo|lr]|r|lolo|lr|r|lo|lo]lr|r|lo|lo|lr]|r|lo]lo|r]|r]|o
rlr|lr|lo|lo|lo|lolr|r|r]|r|lo|lo|lo]lo|r|r]|r|r|lo|lo|lo|lo|r]|r|r]|lr|lo|lo]|o
Plrlr|lr|lr|lr|r|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo]lo|r|r]|lr|r]lr|r]|r]|r|lolo|lo]|lo|lo|o]|o
Pl |r]lr|lo|lo|lo|lo]lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|o]|o

w
o

n Slave-Controller mit falschen GID-Adressen werden vom Master-Controller nicht
angepollt.
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4.7

B
o)

Verbindung zu den Terminals aufnehmen
Verbinden Sie die Terminals mit dem externen Buscontroller.
Schalten Sie die Spannungsversorgung der Terminals und der Buscontroller ein.

Der externe Buscontroller ist nun betriebsbereit und kann mit den Terminals die Kommunikation
aufnehmen.

Durch Flackern der LED auf der Vorderseite des Gehauses ist zu erkennen, dass der externe
Buscontroller kommuniziert.

Akkumulator (optional)

Der Akkumulator (Art.-Nr. 018001) ist notwendig, falls eine Spannungsunterbrechung maoglich ist.

Sicherungsbligel

Bild 15

Spannungsversorgung ausschalten.

Nehmen Sie den Sicherungsbuiigel ab und setzen Sie den Akku in den Akkuhalter ein.

Sichern Sie den Akku mit dem Sicherungsbugel.

Schalten Sie die Spannungsversorgung ein und kontrollieren Sie die Polung mit einem
Spannungsmefgerat. Schlie3en Sie die Akkuleitung polungsrichtig an.

Hinweis: Die Akkuladespannung ist eine gepulste Spannung. Aus diesem Grund werden Sie nicht die
erwartete Spannung messen.

Akkuladespannung
Die Akkuladespannung ist werkseitig richtig eingestellt. Sollte dennoch eine Justierung nétig sein,
gehen Sie folgendermal3en vor:

Spannungsversorgung ausschalten, Akku abklemmen.

DIP-Schalter 4 und 5 in Stellung "1", restliche DIP-Schalter in Stellung "0".

Spannungsversorgung einschalten.

Potentiometer P1 auf der Netzteilplatine so weit nach links drehen, bis die LED an der
Gehausevorderseite ausgeht.

Nach rechts drehen, bis die LED gerade wieder angeht.

Spannungsversorgung ausschalten.

DIP-Schalter wieder in vorherige Stellung bringen.

Spannungsversorgung einschalten, Akku anschlie3en.

Anmerkung: Die DIP-Schalter werden nur beim Einschalten der Spannungsversorgung eingelesen.
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49 Netzteil

@ grin
@ geb
@ rot

GL2
MP2

. ‘ ‘

Netzteil

Bild 16

LED rot
LED gelb
LED griin

F1 (0,5AT)
F2 (1,25AT)
F3 (1AT)

MeRpunkt MP1
MeRpunkt MP2
MeRpunkt MP3
MeRpunkt MP4
MeRpunkt MP5

Spannung von Gleichrichter GL1 (13V)
Spannung von Gleichrichter GL 2 (10V)
Betriebsspannung (5V)

13v
10v
5V

13v
10v

5V

ca. 13V
Masse



Installationsanleitung - Externer Buscontroller 29
5. Schnittstellen-Bestiickungsplane
Bitte prifen Sie, ob den Schnittstellen ggf. eine aktualisiertere Anleitung beiliegt.
RS 485 3-Draht-Schnittstellen ohne Potentialtrennung
[~ ST2 | e ST2
AN
¥ B
3 3
1
W :
» »2
P P
| | | |
| | u u
| | u u
| | | |
| | u u
| | | |
| | u u
| | u u
| | | |
| | u u
| | u u
| | | |
| | u u
| | u u
Bl el
88
1 ST1 | L ST1

Artikelnummer 026690

Jumperstellungen Artikelnummer 026690 und 026840.01

157.00-80-01/05

Artikelnummer 026840.01

Ji, J2, gesteckt: Abschlusswiderstéande gesetzt
Ji, J2, nicht gesteckt: Abschlusswiderstande nicht gesetzt
J1 und J2 werden nur beim ersten und letzten Busteilnehmer
auf der Busleitung gesteckt! Bei den restlichen Schnittstellen
werden die Jumper nicht gesteckt.
J5, J6 gesteckt
Jumperstellungen Artikelnummer 026840.01

J7, 38

Stellung 1-2
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RS 485 3-Draht-Schnittstellen mit Potentialtrennung

L ST2 | L ST2
7o
B B
3 3
)
=
J2 J2
o o
DC/DC-Wandler DC/DC-Wandler
Je U5 J6 J5
[= s| oo
0O 0D
L ST1 | L ST1
157.00-80-01/05

Artikelnummer 026691 Artikelnummer 026840.02

Jumperstellungen Artikelnummer 026691 und 026840.02

Ji, J2, gesteckt: Abschlusswiderstéande gesetzt

Ji, J2, nicht gesteckt: Abschlusswiderstande nicht gesetzt

J1 und J2 werden nur beim ersten und letzten Busteilnehmer
auf der Busleitung gesteckt! Bei den restlichen Schnittstellen
werden die Jumper nicht gesteckt.

J5, J6 nicht gesteckt

Jumperstellungen Artikelnummer 026840.02
J7,J8 Stellung 1-2
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RS 485 5-Draht-Schnittstellen ohne Potentialtrennung
[~ ST2 | e ST2 |
7 J9 U8 v s
©0 00000000 ——— J3
1|§| 1|§| 18 13 1|§| 1|§|
3ol 3o 3o Ja 3 3 J4
1
-
» »2
PEE—— P—
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
el |
88 g8
1 ST1 | L ST1
157.00-80-01/05

Artikelnummer 026692

Artikelnummer 026840.08

Jumperstellungen Artikelnummer 026692 und 026840.08

J1, 32,33, 34 gesteckt: Abschlusswiderstéande gesetzt

J1, 32,33, 34 nicht gesteckt: Abschlusswiderstande nicht gesetzt
J1 bis J4 werden nur beim ersten und letzten Busteilnehmer
auf der Busleitung gesteckt! Bei den restlichen Schnittstellen
werden die Jumper nicht gesteckt.

J5, J6 gesteckt

Jumperstellungen Artikelnummer 026692

J7, 39

Stellung 2-3

J8

nicht gesteckt

Jumperstellungen Artikelnummer 026840.08

J7,J8

Stellung 2-3
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RS 485 5-Draht-Schnittstellen mit Potentialtrennung

[~ ST2 | e ST2 |
1|§| 1|§| 18 J3 1|§| 1|§|
3al sg so s a s J4
J1
7
» »2
o ([
DC/DC-Wandler DC/DC-Wandler
J6 J5 J6 J5
00 o0
0O OO
L ST1 | L ST1
157.00-80-01/05
Artikelnummer 026693 Artikelnummer 026840.09

Jumperstellungen Artikelnummer 026693 und 026840.09

J1, 32,33, 34 gesteckt: Abschlusswiderstéande gesetzt
J1, 32,33, 34 nicht gesteckt: Abschlusswiderstande nicht gesetzt
J1 bis J4 werden nur beim ersten und letzten Busteilnehmer

auf der Busleitung gesteckt! Bei den restlichen Schnittstellen
werden die Jumper nicht gesteckt.

J5, J6 nicht gesteckt

Jumperstellungen Artikelnummer 026693

J7,J9 Stellung 2-3

J8 nicht gesteckt

Jumperstellungen Artikelnummer 026840.09
J7,J8 Stellung 2-3
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RS 232-Schnittstelle

[~ ST2
NJ
0
u
Xh
NP
u
é 0
u]
>n
u]
3
2
1
J1J2 J3
1 ST1 |

Artikelnummer 026840.03

Jumperstellung

Current-Loop-Schnittstelle

e ST2
o
(@)
L ST1

Artikelnummer 026840.16

J1,J2,J3 | Stellung: offen 1. Verbindung zwischen Master- und Slave-Controller
2. Verbindung von/zu ZK/ZE-Terminals

J1, 32,33 | Stellung: 1-2 1. Verbindung von ext. Buscontroller zu PC
2. Verbindung von Modem zu ext. Buscontroller

Die Current-Loop-Schnittstelle besitzt keine Jumper.
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Ethernet-Schnittstelle 10 Mbit/s

/DO

o

[

2

v e
e

m
L

R

55 @
EEm N mEg

Artikelnummer 026 840.24

Jumperstellung

Ethernet-Schnittstelle 100 MBit/s

/O

Ethernet-Schnittstelle

— QN U

i

Artikelnummer 026 840.26

Ethernet-Schnittstelle 10/100

MBit/s
(@)
=x
=
Ol | =x
O W Ex
Ol —
N
Ol
I
2
i}
O @)
Artikelnummer 026 840.28

Die Jumper J1 und J2 werden zur Konfiguration der Schnittstellen (026840.24 und 026840.26) bendtigt (vgl.
Montage-Anschluss-Anleitung der Ethernet-Schnittstelle). Wahrend des Betriebs sind die Jumper nicht gesteckt.

Art.-Nr. 026840.28 hat keine Jumper.

Die Konfiguration der Schnittstelle erfolgt gemaf deren Montage-Anschluss-Anleitung.

Einbau der Ethernet-Schnittstelle

(im Beispiel wird die Art.-Nr. 026840.26 verwendet)

lEthemetanschluss ans Netzwerk

Fur Bus-Controller alter
Bauart (Schnittstellen
alle auf gleicher Hohe,
interne  RJ45-Buchse
nicht vorhanden) st
zum Einbau der
Ethernet-Schnittstelle
ein Umrlstsatz erfor-
derlich.

Bitte wenden Sie sich
diesbeziglich an die
AWT.

Das 1:1 Ethernet
Twisted-Pair Kabel mit 2
RJ 45-Steckern (Lange
0,5 m) ist nicht im
Lieferumfang enthalten.
Dieses muss gesondert
bezogen werden.
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6. Modembetrieb

Allgemeines

Uber ein Modem, z.B. Artikelnummer 058200, kann ein externer Buscontroller abgesetzt werden. Dieser
Buscontroller kann ausschlieB3lich als Single-Controller arbeiten. Ein Master-Slave-Verbund kann nicht tiber Modem
betrieben werden.

.9

m

5 5 E 3; ACS-1
PC RS 232 §| %g é o
=538 2
—; TRS 30
o
Modem Modem
—?; ACS-1
o
—?; Tableau
o
Bild 17 l—% TRS 20
e
1500m
DIP-Schalter 6
DIP 6 Bemerkung
1 Bei Modembetrieb (AuRenstelle).
Externer Buscontroller Modem
Pin Bezeichnung Pin 25polig Pin 9polig Bezeichnung
1 DCD 8 1 DCD
2 TxD 2 3 RxD
3 RxD 3 2 TxD
4 DTR 20 4 DTR
5 GND 7 5 GND
6 DSR 6 6 DSR
7 RTS 4 7 RTS
8 CTS 5 8 CTS
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7. EPROM-Update
s
EPROM
B OJ
O
L M |
LTIy CEITTTITd
Eingangs-
schnittstelle
ITTTTTT
[
LTIy CEITTTITd
[ o
Bild 18 D-SUB D-SUB D-SUB

Vorgehensweise:

- Betriebsspannung ausschalten.

- EPROM mit geeignetem Ausziehwerkzeug entnehmen.

- Neues EPROM bestiicken. Auf richtige Polung und Sitz im Sockel achten.
Siehe Zeichnung.

- Externer Buscontroller urladen. Siehe Kapitel 4.3.

- Betriebsspannung ausschalten.

- DIP-Schalter wieder in urspriingliche Lage bringen.

- Betriebsspannung einschalten.
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8. Technische Daten
Betriebsnennspannung 230V AC
Betriebsspannungsbereich 230 V AC -15% +10%
Stromaufnahme

ohne Steckkarten max. 30 mA
Betriebstemperaturbereich -5°C bis 55°C
Lagerungstemperaturbereich -25°C bis 70°C
Umweltklasse gemanR vdS I

Farbe RAL 9002
Gehéuse Metall
Abmessungen (B x Hx T) 340 x 80 x 260 mm
9. Zubehor

Akku 12V DC/1,2Ah Art.-Nr. 018001
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10.

Notizen
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