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Hardware Informationen:

Hersteller: Gotthard 3

Modell: Smartdoor TURN

Type: T100v1

Mode: Master

Serienummer: 01-01-17-02-00000010
MAC Adresse: 64-80-13-43-7D-A2

STG Firmware:

Firmware Version: VO

Firmware auswihlen N/

BDI Firmware:
Offenhaltezeit: Sekunden
m Firmware Version: VO

Firmware auswdhlen
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Bohrlehre Sturzmontage Gegenband links Mst.1:1

fiir Gleitschiene und Scherengestéange

: Emartdﬁifﬁ
i

+ Anschluss Unterputz Tiréffner
|

Position
Abtriebswelle  Montageplatte
} I

6 x Senkschraube
InRd @4.5 x 40 |

!

Tirsturzbereich Rasterscheibe 7 mm

L

Tirsturzbereich Rasterscheibe 15 mm
’V |—T|'irsturzbereich Rasterscheibe 70 mm
[

22

w| w| = 290

} i & -
| ] = 1%
| . ¥ ."
I 1 ~
: . | H |
| _E ! v] Pany . _@_
i i | N
. N o 3 | 150 i
| Position Gleitschiene i U >
. Rasterscheibe 7 mm /15 mm /30 mm . . .
2 x Linsenkopf- Position Fuss Scherengestange
Turband 2 x Linsenkopfschraube @ 4.5x30 schraube @ 4.5x30 Rasterscheibe 7 mm /15 mm /30 mm
links
i Schema Schema Schema Gleitschiene Scherengestinge
! Rasterscheibe Rasterscheibe Rasterscheibe offen (Sturztiefe 0-80 mm) offen (Sturztiefe 0-200 mm)
I 7 mm 15 mm 30mm Offnungswinkel max. 100° Offnungswinkel max. 110°
311011 2018-07- 18 gotthord &b

1
IK ?3UK GKWI@ PLG L |
Z1 MR

K M*J GG J PG L
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TURN
Esmarttlnnr smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

4.1.1 Plaque de montage

Les percages de la plaque de montage sont identiques a ceux d’une plaque de montage d'un
ferme-porte courant. Un ferme-porte mécanique peut donc étre remplacé par le systeme
smartdoor TURN en toute facilité.
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Hardware Informationen:

Hersteller: Gotthard 3

Modell: Smartdoor TURN

Type: T100v1

Mode: Master

Serienummer: 01-01-17-02-00000010
MAC Adresse: 64-80-13-43-7D-A2

STG Firmware:

Firmware Version: VO

Firmware auswihlen N\

BDI Firmware:

Firmware Version: MO

Down
Firmware auswahlen N/
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Benutzerhandbuch
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smartdoor TURN T100
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Allgemeine Einstellungen:

Zeit Sichtbarkeit:
Zeit in Sekunden, wie lange das Gerat
sichtbar ist
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